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В [ 1,2) сформулированы задачи распределения капиталовложений, 

размещения производств, идентификации параметров модели по эмпирическим 

данным, сводящиеся к двуххритериальной трехиндексной аксиальной проблеме 

выбора порядка п, постановка которой предполагает, что на множестве 

допустимых решений X== {x=~ui i.:x111 =0eёel V(i,j,k)eN.xN. xN • • 

f;f.xu1 = 1 V k е N., 
• • 
I :~::X!l1 = 1 'V i е N. } определена 

i=I }=1 j =l k=I 

векторная целе:вая функция f{x) = (ft (х), / 2 (х)) с линейными критериями 

f,(x)=f.'f.f,c~1xyk~min, t=l,2, где N.={1,2, ... ,n}, c' = ~~~ l _ . t=l, 2 
i=I j=I k=I Х Jj' ~ " 

заданные трехиндексные матрицы с действительными элементами . В 

дальнейшем такую задачу будем обозначать через Z(c1
, с1). 

Решение х • задачи Z( с1 , с2) называется парето-оптимальным, если не 

' 
существует такого решения х , для которого выполняются условия 

В [З] при некоторых дополнительных условиях на коэффициенты целевых 

ф~ предложен и обоснован полиномиальный алгоритм а нахождения так 

называемого асимптотически оптимально-компромиссного решения q

~ритериальной р-индексной аксиальной проблемы выбора, т.е . такого решения, 

векторная оценка которого при увеличении размерности задачи стремится (в 

см:ысле относительной погрешности) к идеальной точке, координаты которой 

представляют собой оптимальные значения целевых фующий 

соответствующих одиокритериальных задач. 
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Автором настоящего доклада программно реализован на языке Object 

Pascal (в среде Delphi) алгоритм а нахождения приближенного решения задачи 

Z(c1
, с2) порядка п. Проведены вычислительные эксперименты на тестовых 

задачах, для которых матрицы с1 и с2, задавались посредством генератора 

случайных чисел, настроенного на работу с целыми числами из отрезка [1 , r] (с 

использованием компыотера Atlon900, 256 МЪ RАМ, ОС Windows 98). Всего 

было решено более 10000 задач. Нахождение парето-оптималъных решений 

осуществлялось исходя из следующего очевидного уrверждеяия : если для 

некоторого решения х• задачи Z(c1 ,с2) порядка п выполняются равенства 

f,(x') = п, t = 1,2, то оно является парето-оптимальным . В результате 

проведенных вычислительных экспериментов установлено, что при п ~ 65 доля 

парето-оптимальных решений задачи Z(c1
, с2 ) порядка п, находимых 

посредством алгоритма а, составляет не менее 70%, если r=2 и не менее 55%, 

если 2 < r ~ n (l-0) / 2 , Уз<(}< 1, причем с ростом п их доля увеличивается. Так 

как доля парето-оптимальных решений задачи Z(c1
, с2) порядка п, находимых 

посредством алгоритма а, увеличивается с ростом п (так, например, при п= 150 

она составляет не менее 99%, если r=2, и не менее 85%, если 

2 < r ~ п (l-O) I q, fq + 
1 
<В < l ), то данный алгорнтм может быть применен на 

практике д!1Я решения задачи Z(c1
, с2) порядка п ~ 150. 
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